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Раздел№1Комплексосновныххарактеристикпрограммы 

1.1. Нормативноправоваябазакразработкепрограммы 

Дополнительная общеобразовательная общеразвивающая программа 
«РОБОТОТЕХНИКА-

ROBOPLUS»разработанасогласнотребованиямследующихнормативных 

документов: 

1. Федеральныйзакон РоссийскойФедерацииот29декабря2012г.№273-ФЗ 

«ОбобразованиивРоссийскойФедерации»(далее–ФЗ№273). 

2. ПриказМинистерствапросвещенияРоссийскойФедерацииот27.07.2022№62

9«ОбутвержденииПорядкаорганизациииосуществленияобразовательнойдеятельност

иподополнительнымобщеобразовательнымпрограммам». 

3. Приказ Минпросвещения России от 03.09.2019 N 467 «Об 

утвержденииЦелевоймоделиразвитиярегиональныхсистемдополнительногообразова

ниядетей». 

4. Распоряжение Правительства Российской Федерации от 31 марта 2022 г. 

№678-р «Об утверждении Концепции развития дополнительного образования детей 

до2030 года». 

5. Постановление Главного государственного санитарного врача 

РоссийскойФедерацииот28.09.2020 №28 "Об утверждении санитарных 

правилСП2.4.3648-20 

«Санитарно-

эпидемиологическиетребованиякорганизациямвоспитанияиобучения,отдыхаиоздоро

влениядетей и молодежи». 

6. ПисьмоМинобрнаукиРФот18.11.2015№09-

3242«Онаправлениирекомендаций»(вместесМетодическиерекомендациипопроектир

ованиюдополнительныхобщеразвивающихпрограмм). 

7. Распоряжение Правительства РФ от 29.05.2015 №996-р «Об 

утвержденииСтратегииразвитиявоспитаниявРоссийскойФедерациинапериоддо2025г

ода». 

8. Приложение к письму Департамента молодежной политики, воспитания 

исоциальнойподдержкидетейМинобразованияинаукиРоссииот11.12.2006г.№06-

1844«Опримерныхтребованияхкпрограммамдополнительногообразования». 
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1.2.Направленность программы – техническая, разработана для детей в 

возрасте12-

15летинаправленанасозданиеусловийдлятехническогообразования,эстетическоговос

питания,духовно-нравственногоразвитиядетей,приобретениедетьми знаний, умений 

и навыков в области робототехники, приобретение 

детьмиопытатворческойдеятельности. 

1.3. Уровеньпрограммы. 

Базовый уровень – 144 часа, охватывает круг знаний и навыков, необходимых 

дляработыпосборкероботов,иучастиявсоревнованиях.Основнаязадачатеоретических

занятий-объяснитьпринципыработыроботов,порядоксборкироботов. 

1.4. Актуальностьпрограммы. 

Робототехника является перспективной областью для применения 

образовательныхметодик в процессе обучения за счет объединения в себе 

различных инженерных 

иестественнонаучныхдисциплин.Программадаётвозможностьобучитьдетейпрофесси

ональным навыкам в области робототехники и предоставляет условия 

дляпроведенияпедагогомпрофориентационнойработы.Крометого,обучениеподанной

программеспособствуетразвитиютворческойдеятельности,конструкторско-

технологическогомышлениядетей,приобщаетихкрешениюконструкторских,художес

твенно-конструкторских и технологических задач. 

1.5. Отличительныеособенностипрограммы 

Настоящаядополнительнаяобразовательнаяпрограммасоздананаосновенескольких 

программпоробототехникеизразличныхрегионовРоссии. 

Вотличиеотсуществующихпрограммнастоящаяпрограмма: 

- использованыновыеметодическиеразработки; 

- ориентировананаизучениесиспользованиемновогооборудования(лаборатории),

выделенноговрамкахФедеральногопроекта«Успехкаждогоребенка»; 

- использованасовременнаялитературапоробототехнике. 

1.6. Цельизадачипрограммы. 

Цель:Введениевинженерно-

техническоеконструированиеробототехникиипрограммированиясиспользованиемро

бототехническогообразовательногоконструктора«ТЕХНОЛАБ». 

Задачи: 

Образовательные: 

- ознакомить с конструктивным и аппаратным обеспечением

платформыТЕХНОЛАБ:джойстиком,контроллеромроботаиихфункциями; 

- датьзнанияоконструкцииробототехническихустройств; 

- научить приемам сборки и программирования с

использованиемробототехническогообразовательного 

конструктораТЕХНОЛАБ; 

- обучитьпроектированию,сборкеипрограммированиюустройства; 

- сформироватьобщенаучные  итехнологические  

навыкиконструированияипроектирования; 

- ознакомитьсправиламибезопаснойработысинструментами 

- обучитьосновампрограммированиявсреде RoboPlus 
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Воспитательные: 

- формироватьтворческоеотношениеквыполняемойработе; 

- воспитывать умение работать в коллективе, эффективно 

распределятьобязанности. 

Развивающие: 

- развиватьтворческуюинициативуисамостоятельность; 

- развиватьпсихофизиологическиекачестваучеников:память,внимание, 

- способностьлогическимыслить,анализировать,концентрироватьвниманиенагла

вном. 

- развивать умение излагать мысли в четкой логической 

последовательности,отстаиватьсвоюточкузрения,анализироватьситуациюисам

остоятельнонаходитьответынавопросыпутем логическихрассуждений 

1.7. Категорияучащихся 

Программарассчитананадетей12-15лет. 

Группы комплектуется из учащихся5-8классов,неимеющихспециальныхзнаний 

инавыковпрактическойработы. 

Зачислениеосуществляетсяприжеланииребенкапозаявлениюегородителей(законных 

представителей). 

1.8. Срокиреализациииобъемпрограммы 

Срокреализациипрограммы -1год.Объемпрограммы-144часа. 

1.9. Формыорганизацииобразовательнойдеятельностиирежимзанятий. 

Занятиястроятсясоответственновозрастнымособенностям:определяютсяметод

ыпроведениязанятий,подходкраспределениюзаданий,организуетсяколлективная 

работа, планируется время для теории и практики.Каждое 

занятиевключаетвсебяэлементытеории,практики,демонстрации.Заданиядиффере

нцируются по: объему, сложности, степени самостоятельности, 

уровнютворчества. 

Используютсятакжеразличныеметодыобучения: 

- словесный(рассказ,беседа,лекция); 

- наглядный(показ,демонстрация,экскурсия); 

- практический(работанадчертежом,эскизом,созданиеммодели, 

- макета); 

- исследовательский(самостоятельныйпоискэскизов,чертежейдля 

- разработкимоделей,макетов). 

- репродуктивныйметод(деятельностьобучаемыхносит 

- алгоритмическийхарактер,т.е.выполняетсяпоинструкциям, 

- предписаниям,правиламваналогичных,сходныхспоказанным 

- образцомситуациях); 

- объяснительно-иллюстративныйметод; 

- методпроблемногоизложенияматериала; 

- частично-поисковый. 
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1.10. Планируемые результаты освоения 

программыПредметныерезультатыосвоенияпрогра

ммы: 

Поокончаниюобучения,учащиесябудутзнатьиуметь: 

- аппаратное обеспечение платформы ТЕХНОЛАБ: джойстик,

контроллерробота иихфункции; 

- конструкциюробототехническихустройств; 

- приемысборкиипрограммированиясиспользованиемробототехническогообразо

вательного конструктораТЕХНОЛАБ; 

- проектирование,сборкуипрограммированиеустройства; 

- общенаучныеитехнологическиенавыкиконструированияипроектирования; 

- правилабезопаснойработыс инструментамиизнабора. 

- основыпрограммированиявсредеRoboPlus 

Метапредметныерезультатыосвоенияпрограммы: 

Уобучающиесябудутразвиты: 

- творческаяинициативаисамостоятельность; 

- психофизиологическиекачестваобучающихся:память,внимание, 

- способностьлогическимыслить,анализировать,концентрироватьвниманиенагла

вном. 

- умение излагать мысли в четкой логической последовательности, 

отстаиватьсвоюточкузрения,анализироватьситуациюисамостоятельнонаходить

ответынавопросы путемлогическихрассуждений. 

Личностныерезультатыосвоенияпрограммы: 

Результатыразвитияобучающихся: 

Уобучающихсябудутсформированы: 

- творческоеотношениеквыполняемойработе; 

- умение работать в коллективе, эффективно 

распределятьобязанности. 
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Раздел№2.Содержаниепрограммы 

2.1. Учебно-тематическийплан 

№

п/

п 

Наименованиетем

ы/раздела 

Общеек

оличест

вочасов 

Втомчисле Формыатте

стацииикон

троля 
Тео

рия 

Прак

тика 

Проектн

аядеятел

ьность 
1. Вводноезанят

ие. 

Инструктаж 

поТБ.Правила 

безопасностиприра

ботес 

робототехническими

наборами. 

2 2 - - Беседа,опрос

,анкетирован

ие 

2. Раздел№1 

«Конструкторский

набор 
«ТЕХНОЛАБ» 

20 11 9   

3. Ознакомление 

сдеталями 
набора. 

2 2   Беседа/опро

с 

4. Основыуправленияр

обототехническ 
имисистемами. 

4 2 2  Наблюдение

опрос 

5. Ручноеуправлени
емобильнымробо
том 
спомощьюконтро
ллера. 

2 1 1  Опрос,резул

ьтатыпракти

ческойработ

ы 

6. Управлениеположен

иемваласервопривод

а 

спомощьюкнопокпр

ограммируемо 
гоконтроллера. 

2 1 1  Опрос,резул

ьтатыпракти

ческойработ

ы 

7. основы работы сИК 

датчиком 

итаймером. 

2 1 1  Опрос,резул
ьтатыпракти
ческой 
работы,набл
юдение 

8. управлениепростейш

имимеханизмами 

спомощьюкнопокпр

ограммируемо 
гоконтроллера. 

2 1 1  Опрос,резул

ьтатыпракти

ческой 

работы,набл

юдение 
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9. определение 

нагрузки 

насервопривод. 

2 1 1  Наблюдение 
/опрос 

10. определениеобъ

ектов 

спомощьюИК 
датчиков. 

2 1 1  Наблюдение 

11. определениерасс

тояния 

дообъектов. 

2 1 1  Наблюдение 

12. Раздел№2 

«Основы 

изучения 

средыпрограммир

ованияRoboPlus» 

22 11 11   

13. Первыйзапускпро
граммыRoboPlus 

2 1 1  Беседа 

14. Особенностиграфи
ческогопрограммир
ования 

4 2 2  Беседа 

15. RoboPlus 
менеджерособе

нностипрограм

мы 

4 2 2  Наблюдение 
/опрос 

16. Средапрограммиро
вания 
RoboPlusmotion 

4 2 2  Наблюдение 
/опрос 

17. ПрограммаRo
boPlusTermina
l 

4 2 2  Наблюдение 
/опрос 

18. Работа 

впрограммеDy

namixel 
Wizard 

4 2 2  Наблюдение 

/опрос 

19. Раздел№3 

«Конструировани

е 

ипрограммирован

ие» 

48 24 24   

20. Разработкароб

ота, 

отслеживающегоче

рнуюлинию. 

4 2 2  Наблюдение, 
опрос,результ
атыпрактичес
койработы 

21. Разработкароб

отадля 

движения 

4 2 2  Наблюдение, 
опрос, 
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вдольлинии. 
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22. Разработкаробота,

маневрирующегос

реди 

препятствий. 

4 2 2  Наблюдение 
, 

опрос,результ

атыпрактичес

койработы 
23. Основыпримен

ениямикрофона 

2 1 1  Наблюдение, 
 

опрос,результ

атыпрактичес

койработы 
24. Управление 

шагающимроб

отом 

2 1 1  Наблюдение, 
опрос 

25. Управлениероб

отом, 

определяющимпо

ложениеокружаю

щихобъектов 

2 1 1  Наблюдение, 
 

опрос,результ

атыпрактичес

койработы 

26. Разработкароб

отаэкскаватора 

2 1 1  Наблюдение, 
опрос,результ

атыпрактичес

койработы 

27. Управлениеробота
ми 
спомощьюзвуковых
команд 

4 2 2  Наблюдение, 
опрос, 

28. Разработкаробот

а 

дляотслеживания

постороннихобъ

ектов 

2 1 1  Наблюдение, 
 

опрос,результ

атыпрактичес

койработы 

29. Сборка 

макетабоевогороб

ота 

2 1 1  Наблюдение, 
опрос, 

30. Разработкароб

ота 

динозавра 

сиспользованиему

ниверсальногосенс

орногомодуля 

4 2 2  Наблюдение, 
 

опрос,результ

атыпрактичес

койработы 

31. Разработкаробо

тапаука 

4 2 2  Наблюдение, 
 

опрос,результ

атыпрактичес

койработы 
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32. Разработкароботая

щерицы 

4 2 2  Наблюдение, 
 

опрос,резуль

татыпрактиче

скойработы 
33. Разработкароб

отаскорпиона 

4 2 2  Наблюдение, 
 

опрос,резуль

татыпрактиче

скойработы 
34. Разработкачеловек

оподобного робота 

4 2 2  Наблюдение, 
 

опрос,резуль

татыпрактиче

скойработы 
35. Раздел 

№4.Соревновател

ьнаяробототехник

а» 

18 2 16   

36. Разработкаполо

жений 

ирегламентовсор

евнований 

4 2 2  Беседа 

37. Сборкамоделейсог

ласно 

длясоревнований 

4  4  Наблюдение, 
 

опрос,резуль

татыпрактиче

скойработы 
38. Программирование

моделей 

4 - 4  Наблюдение, 
 

опрос,резуль

татыпрактиче

скойработы 

39. Работа 

надошибками 

2  2  Наблюдение, 

 

опрос,резуль

татыпрактиче

скойработы 
40. Проведениемежг

рупповых 

соревнований 

4 - 4  Наблюдение, 
 

опрос,резуль

татыпрактиче

скойработы 
41. Раздел 

№5Проектная

работа 

32 4 6 24  
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42. Поискпроблем 4 2 2  Беседа 

43. Генерацияидей 6 2 - 4 Опрос 

44. Сборкамоделейпоз

адумкам 

детей 

6 - - 6 Наблюдение 

45. Программирование

моделей 

6 - - 6 Наблюдение 

46. Работа 

надошибками 

4 - - 4 Наблюдение 

47. Защитапроектов 4 - - 4 Наблюдение 

48. Итоговыезан

ятия 

4 - 4  Тестировани

е, 

зачеты 

 Итого: 144 54 66 24  
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2.2. Содержаниеучебного(тематического)плана: 

Тема№1:Вводноезанятие. 

Теория:ИнструктажпоТБ.Правилаработысробототехническиминаборами. 

Практика:- 

Раздел№1«Конструкторскийнабор«ТЕХНОЛАБ» 

Тема№2.ОзнакомлениесдеталяминабораТЕХНОЛАБ. 

Теория: Изучение деталей и методических материалов

 образовательногоробототехническогонабора ТЕХНОЛАБ. 

Практика:- 

Тема№3:Основыуправленияробототехническимисистемами.Теор

ия:различные системыуправления роботами. 

Практика:учебныйпрактикум«Проводное»и«Беспроводное»управление. 

Тема№4: Ручное управление мобильным роботом с помощью 

контроллера.Теория:простейшиепримерыуправленияроботомспомощьюконтр

оллера 

Практика:учебныйпрактикум«Управляющаяпрограмма» 

Тема№5:Управлениеположениемваласервоприводаспомощьюкнопокпрограмми

руемогоконтроллера. 

Теория:принципыработыссервоприводами 

Практика:учебныйпрактикумвсредепрограммирования 

Тема№6:основыработысИКдатчикомитаймером. 

Теория:принципыуправлениямеханизмомсиспользованиеминформацииобобъекте. 

Практика:разработкамеханизма«Пастькрокодила» 

Тема№7: Управление простейшими механизмами с помощью

 кнопокпрограммируемогоконтроллера 

Теория:назначениепростейшихмеханизмов. 

Практика:учебныйпрактикум. 

Тема№8:ОпределениеНагрузкинасервопривод. 

Теория:методыопределениянагрузкинасервопривод. 

Практика:работавпрограммеROBOTC. 

Тема№9: Определение объектов с помощью ИК-

датчиковТеория:понятие обИК датчиках. 

Практика:установкадатчиковнамодели. 

Тема10.Определениярасстояниядообъектов. 

Теория:программированиемоделейдляопределениярасстоянийдообъектов. 

Практика:самостоятельнаяработа. 
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Раздел№2 «Основы изучения среды программирования 

RoboPlus»Тема№1:ПервыйзапускпрограммыRoboPlus 

Теория:ознакомлениемсрабочимпространствомпрограммы. 

Практика:самостоятельнаяработа«Мойпервыйкод» 

Тема№2: Особенности графического 

программированияТеория:понятиеовизуальномпрограмм

ировании. 

Практика:составлениепростейшейпрограммы 

Тема№3:RoboPlus-менеджерособенностипрограммы 

Теория:панельинструментов,поддерживаемынаборыроботов. 

Практика:учебныйпрактикум 

Тема№4:СредапрограммированияRoboPlusmotion 

Теория:программированиесложныхдвиженийробота. 

Практика:практическаяработавпрограмме. 

Тема№5:ПрограммаRoboPlusTerminal 

Теория:получениеиотправкаданных. 

Практика:практическаяработавпрограмме. 

Тема№6:РаботавпрограммеDynamixelWizard 

Теория: особенности настройки и калибровки 

сервоприводов.Практика: работа по калибровки и настройке 

сервоприводовРаздел№3«Конструированиеипрограммиров

ание» 

Тема№1: Разработка робота, отслеживающего черную 

линию.Теория:шагающаякинематика 

Практика:сборкамоделироботажука 

Тема2:Управлениероботом,перемещающимсявдольлинии. 

Теория:разработкаипрограммированиероботовдлясоревнований. 

Практика:практикумуправлениямоделью. 

Тема№3:Разработкаробота,Маневрирующегосредипрепятствий. 

Теория:ознакомлениеснеобходимымикомпонентами,назначениеданноймодели.Разбо

р соревновательногокомпонента. 

Практика:учебныйпрактикум. 

Тема№4:Основыприменениямикрофона. 

Теория:программированиедляуправленияспомощьюмикрофона. 

Практика:работавмалых группах. 

Тема№4:Управлениешагающимроботом. 

Теория:программированиешагающихроботов. 

Практика:работасконтроллеромдляуправлениямоделью. 

Тема№5: Управление роботом, определяющим положение

 окружающихобъектов. 

Теория:функцииИКдальномера 

Практика:разработкамоделиробота,оснащенногозахватнымустройством 



14 
 

 

 

Тема№6:РазработкаРоботаэкскаватора. 

Теория:манипулированиеразличнымиобъектамиспомощьюдатчиков. 

Практика:сборкаипрограммированиемодели. 

Тема№7: Управление роботами и механизмами с помощью звуковых 

команд.Теория:программирование на звуковоеуправление. 

Практика:учебныйпрактикум. 

Тема№8: Разработка робота, отслеживающего посторонние 

объекты.Теория: алгоритм сборки робота, отслеживающего посторонние 

объекты.Практика:сборкаробота. 

Тема№9:Сборкамакетабоевогоробота 

Теория:особенностимоделейподобноготипа. 

Практика:работанад макетами. 

Тема№10:Разработкаробота-динозавра. 

Использованиеуниверсальногосенсорногомодуля 

Теория:алгоритмсборкироботапаукасиспользованиемуниверсальногосенсорногомод

уля. 

Практика:сборкаробота. 

Тема№11: Разработка робота 

паука.Теория: алгоритм сборки робота 

паука.Практика:сборкаробота. 

Тема№12Разработкаробота-ящерицы. 

Теория:алгоритмсборкироботаящерицы. 

Практика:сборкаробота. 

Тема№13:Разработкаробота-скорпиона. 

Тема№Разработкачеловекоподобногоробота. 

Теория:алгоритмсборкичеловекоподобногоробота. 

Практика:сборкачеловекоподобногоробота. 

Практика:сборкаробота. 

Раздел№3«Соревновательнаяробототехника» 

Тема№1: Разработка положений и регламентов 

соревнований.Теория:изученийправилпроведениясоревнований

по роботам 

Практика: разработка регламента для проведений соревнования

 междуобучающимися. 

Тема№2: Сборка моделей согласно для 

соревнований.Теория: 

Практика:учебныйпрактикумпосборкемоделей. 

Тема№3:Программированиемоделей

Теория: 

Практика:разработкапрограммыдлясобранныхмоделей 

Тема№4: Работа над 

ошибкамиТеория: 

Практика:исправлениенедочетоввнесениекорректировок. 

Тема№5:Проведениемежгрупповыхсоревнований 
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Теория:- 

Практика-соревнования«Robo-Battle» 

Раздел №4 Проектная 

работаТема№1:Поискпробле

м 

Теория: алгоритмы поиска 

информацииПрактика:дебаты 

Тема№2:Генерацияидей 

Теория:10лучшихметодовгенерированияидей 

Практика:учебныйпрактикум 

Тема№4: Сборка моделей по задумкам 

детей.Теория: 

Практика: учебный практикум по сборке 

моделейТема№5:Программирование моделей 

Теория: 

Практика:разработкапрограммыдлясобранныхмоделей 

Тема№6: Работа над 

ошибкамиТеория: 

Практика:исправлениенедочетоввнесениекорректировок. 

Тема№7: Защита 

проектовТеория: 

Практика: презентация и защита творческих 

проектов.Тема№8:Итоговые занятия 

Теория: 

Практика:проведениезачетовитестирований. 
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Раздел 3. Формы аттестации и оценочные 

материалы.Видыконтроля: 

входной: проверка знаний проводится в начале года в форме

 опроса,анкетирования. 

текущий: беседы, наблюдение за выполнением приемов и методов в 

работе.промежуточный: опрос,выставка,соревнования. 

итоговый:фронтальныйопрос,выставка,соревнования 

Методы и формы отслеживания результативности обучения и 

воспитания:методы: 

 открытоепедагогическоенаблюдение; 

 оценкапродуктовтворческойдеятельностидетей; 

 фиксациярезультативности. 

формы: 

 беседы,опрос; 

 участиевсоревнованиях; 

 представлениелучшихнасоревнованияхрегиональногоимуниципальногоуровне

й. 

Критерииоценкидостиженияпланируемыхрезультатовпрограммы. 

Наоснованиипланируемыхрезультатовразработанаоценочнаяшкала 

(от1до3баллов).Поокончаниюучебногогода,педагогопределяетуровеньосвоенияпрог

раммы, фиксируя их в таблице, тем самым прослеживая динамику 

обучения,развитияи воспитания. 

Низкийуровень.СлабоформируютсянавыкиработысконструкторомТЕХНОЛАБ,

слабознаетпринципыработыдатчиков:касания,освещённости,расстояния. 

Испытываеттрудностиприсоставлениипрограммы:«движение«вперёд-назад», 

«движениесускорением»,«роботволчок»,«восьмёрка»,«змейка»,«поворотнаместе»,«с

пираль»,«парковка»,«выходизлабиринта»,«движениеполинии».Обучающийсянеувер

енноформулируетправилаТБ.Собираетконструкторспомощьюпедагога. 

Личностные 

качестваобучающегося.Обучающийсяобращаетсязапомощьютолькотогда,когдасовс

емнеможетвыполнитьзадание.Работувыполняетневсегдааккуратно, неохотно 

исправляет ошибки. Слабо проявляет фантазию и творческийподход при сборке 

конструктора. 

Средний уровень. Обучающийся уверенно формулирует правила ТБ, 

хорошознаетвозможностиконструкторовТЕХНОЛАБ,хорошознаетпринципыработы

датчиков:касания,освещённости,расстояния. 

Испытываетнекоторыетрудностиприсоставлениипрограммы:«движение 

«вперёд-назад»,«движениесускорением»,«робот-волчок»,«восьмёрка»,«змейка», 

«поворот на месте», «спираль», «парковка», «выход из лабиринта», «движение 

полинии».Хорошознаетпрактическуюзначимостьробототехникивсовременноммире. 
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Проектирует робот и программирует его под контролем педагога. Участвует 

вовсехсоревнованиях,ноне занимаетпризовые места. 

Личностные качества обучающегося. Обучающийся легко общается с 

людьми,при затруднении не всегда обращается за помощью. Работу выполняет 

охотно, 

ноошибкиисправляеттолькопривмешательствепедагога.Невсегдапроявляетфантазию

,нотворческиподходитксборке конструктора. 

Высокийуровень.ОбучающийсяотличнознаетправилаТБприработенастартовой 

площадке и самостоятельно их применяет, отлично знает 

возможностиконструкторовТЕХНОЛАБ. 

Отлично знает принципы работы датчиков: касания, освещённости, 

расстояния.Неиспытываеттрудностиприсоставлениипрограммы:«движение«вперёд-

назад», 

«движениесускорением»,«робот-

волчок»,«восьмёрка»,«змейка»,«поворотнаместе»,«спираль»,«парковка»,«выходизла

биринта»,«движениепо линии». 

Хорошознаетпрактическуюзначимостьробототехникивсовременноммире.Подрук

оводствомпедагога,азатемисамостоятельнопроектируютроботовипрограммируютих.

Готовятроботовк соревнованиям. 

Личностные качества обучающегося. Обучающийся легко общается с людьми 

исам готов помочь товарищу. Работу выполняет охотно, замечает свои ошибки 

исамостоятельноихисправляет.Всегдапроявляетфантазиюитворческиподходитприсб

оркеробота. 

Раздел 4. Комплекс организационно-педагогических условий

 реализациипрограммы. 

4.1. Материально-техническоеобеспечениепрограммы. 

Материально-техническоеобеспечениепрограммы: 

 помещение:учебныйкабинет,рассчитанныйнаучебнуюгруппуот15человек,парт

ы,стулья из расчета накаждогоучащегося; 

 новоеоборудованиепоробототехнике,выделенноеврамкахФедеральногопроекта

«Успехкаждогоребенка»; 

 компьютерысустановленнымнеобходимымпрограммнымобеспечением 

(RobotC,обновлениевстроенногопрограммногообеспечения); 

 проектор; 

 интерактивнаядоска; 

 робототехническиеконструкторыТЕХНОЛАБ; 

 источникипитания. 

 ПКсвозможностьювыходавинтернет,проектор,экранипрочее. 

4.2. Кадровоеобеспечениепрограммы. 

Программаможетбытьреализованаоднимпедагогомдополнительногообразования,име

ющимобразование,соответствующеенаправленностидополнительнойобщеобразовате

льнойпрограммы,осваиваемойучащимися. 
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4.3. Учебно-методическоеобеспечение. 

Названиеучебнойтемы Формаз

анятий 

Название и

 формам

етодическогоматер

иала 

Методы и

 приемыорга

низацииучебно- 
воспитательного
процесса 

Вводноезанятие.Инструктажпо

ТБ.Правилабезопасностиприра

ботесробототехническиминабо

рами. 

Беседа Презентация по

 теме.И

нструкциипо ТБ 

Словесные,н

аглядные 

Ознакомлениесдеталяминабор
а. 

Лекция Наборы
 конструк
тораТехнолаб 

Словесные. 
Репродуктивный 

Основы

 управлени

яробототехническимисистемам

и. 

Лекция Презентацияпотеме.

Дидактический 

материал.Пособие

 

по 
программированию. 

Словесные.Н

аглядные, 

Ручное управление

 мобильнымроботомсп

омощьюконтроллера. 

Беседа Презентацияпотеме.
Схемысборкиробото
в.Плакаты. 

Словесные.Репро

дуктивный 

Управлениеположениемваласе

рвоприводаспомощьюкнопокп

рограммируемогоконтроллера. 

Лекция Презентация по

 теме.П

особие  

 по 

программированию. 

Словесные.Н

аглядный 

основыработысИКдатчикомит

аймером. 

Теория/П

рактика 

Презентацияпот
еме.Дидактичес
коепособие 

Словесные. 

управление

 простейшим

имеханизмамиспомощьюкнопо

кпрограммируемогоконтролле

ра. 

Теория/П

рактика 

 закреплениязнаний; 

определение 

сервопривод. 

нагрузки н
а 
Практика  проблемноеи

зложение; 

определениеобъектовспомощь

ю 

ИКдатчиков. 

Практика  Игра 

определение 

объектов. 

расстояния д
о 
Практика  частично-

поисковый(эвристиче

ский) 
Первый 

RoboPlus 

запуск прогр
аммы 

Практика  проблемноеи

зложение; 

Особенности

 графическог

Практика  проблемноеи

зложение; 
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опрограммирования 

RoboPlusменеджерособенност

ипрограммы 

Практика  проблемноеи

зложение; 

СредапрограммированияRobo
Plus 

motion 

Практика  закреплениязнаний; 

Работа в 

Wizard 

программ
е 

Dyna
mixel 

Практика  закреплениязнаний; 

ПрограммаRoboPlusTerminal Практика  закреплениязнаний; 

Разработка
 робота
, 

отслеживающегочернуюлинию

. 

Практика Наборы

 конструк

тораТехнолаб 

проблемноеи

зложение; 
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Разработкароботадлядвиженияв

дольлинии. 

Практика Наборы

 конструктораТ

ехнолаб 

программирован

ноеобучение 

Разработка робота, 
маневрирующего
 средип
репятствий. 

Практика Наборы

 конструктораТ

ехнолаб 

программирован

ноеобучение 

Основыприменениямикрофона Практика  проблемн
оеизложе
ние; 

Управлениешагающимробото
м 

Практика Наборы
 конструктораТ
ехнолаб 

Игра 

Управление 

 роботом,оп

ределяющим

 положениео

кружающихобъектов 

Практика Наборы

 конструктораТ

ехнолаб 

проблемн

оеизложе

ние; 

Разработкароботаэкскаватора Практика Наборы
 конструктораТ
ехнолаб 

Разработка 
творческихпроект
ов 

Управлениероботамиспомощью 

звуковыхкоманд 

Практика Наборы

 конструктораТ

ехнолаб 

программирован

ноеобучение 

Разработка робота

 дляотслеживания

 

 постороннихобъе

ктов 

Практика Наборы

 конструктораТ

ехнолаб 

проблемн

оеизложе

ние; 

Сборкамакетабоевогоробота Практика Наборы

 конструктораТ

ехнолаб 

Разработкатворче

скихпроектов 

Разработкароботадинозаврасисп

ользованиемуниверсальногосенс

орногомодуля 

Практика Наборы

 конструктораТ

ехнолаб 

Игра 

Разработкароботапаука Практика Наборы

 конструктораТ

ехнолаб 

Разработкатворче

скихпроектов 

Разработкароботаящерицы Практика Наборы

 конструктораТ

ехнолаб 

Разработкатворче

скихпроектов 

Разработкароботаскорпиона Практика Наборы

 конструктораТ

ехнолаб 

Разработкатворче

скихпроектов 

Разработка

 человекоподобног

Практика Наборы

 конструктораТ

Разработкатворче

скихпроектов 
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оробота ехнолаб 

Сборка моделей согласно

 длясоревнований 

Практика Наборы

 конструктораТ

ехнолаб 

проблемн

оеизложе

ние; 

Программированиемоделей Практика Наборы

 конструктораТ

ехнолаб 

Игра 

Работанадошибками Практика Наборы

 конструктораТ

ехнолаб 

проблемн

оеизложе

ние; 

Проведение

 межгрупповых

соревнований 

Практика Наборы

 конструктораТ

ехнолаб 

Игра 
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Поискпроблем Мозгово

йштурм 

Наборы

 конструкто

раТехнолаб 

частично-

поисковый(эврист

ический) 

Генерацияидей Мозгово

йштурм 

Наборы

 конструкто

раТехнолаб 

Закреплениезнан

ий 

Сборкамоделейпозадумкамде
тей 

Практика Наборы

 конструкто

раТехнолаб 

частично-

поисковый(эврист

ический) 

Программированиемоделей Практика Наборы

 конструкто

раТехнолаб 

Закреплениезнан

ий 

Работанадошибками Практика Наборы

 конструкто

раТехнолаб 

частично-

поисковый(эврист

ический) 

Защитапроектов Практика Наборы

 конструкто

раТехнолаб 

Закреплениезнан

ий 

Итоговыезанятия Практика Наборы

 конструкто

раТехнолаб 

Закреплениезнан

ий 
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ПетербургскиеолимпиадыпокибернетикеМ.С.Ананьевский,Г.И.Болтунов,Ю.Е.Зайц

ев,А.С.Матвеев,А.Л.Фрадков,В.В.Шиегин.Подред.А.Л.Фрадкова,М.С.Ананьевског

о.СПб.:Наука,2006. 

- Журнал«Компьютерныеинструментывшколе»,подборкастатейза2010г. 

«ОсновыробототехникинабазеконструктораVeXEDR». 

- Д. Г. Копосов Первый шаг в робототехнику. Практикум для 5-6 классов\ Д. 

Г.Копосов.-М.: БИНОМ.Лаборатория знаний,2012 

- ПолатЕ.С.,М.Ю.Бухаркина,М.В.Моисеева,А.Е.Петрова.Новыепедагогическиеи

информационныетехнологиивсистемеобразования.-М.,2004. 

СелевкоГ.К.Энциклопедияобразовательныхтехнологий:НИИшкольныхтехнологий,2

006. 

- Т.В.Ахутина. Здоровьесберегающие технологии обучения:

 индивидуальноориентированныйподход:Школаздоровья.Т.7№°2 

- Н.И.Ерофеева,Управлениепроектамивобразовании:Народноеобразование-

2002. 

- М.К.Акимова,КозловаВ.П.Индивидуальностьучащихсяииндивидуальныйподх

од.М.,2002. 

- Е.С.Рабунский.ИндивидуальныйподходвпроцессеобученияМ.:Педагогика, 

2000. 
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- Робототехникадлядетейиродителей1.С.А.Филиппов.СПб:Наука,2010. 

- Санкт-

ПетербургскиеолимпиадыпокибернетикеМ.С.Ананьевский,Г.И.Болтунов, 

Ю.Е.Зайцев, А.С.Матвеев, А.Л.Фрадков, В.В.Шиегин. Под 

ред.А.Л.Фрадкова,М.С.Ананьевского.СПб.: Наука,2006. 

- Журнал«Компьютерныеинструментывшколе»,подборкастатейза2010г. 

«ОсновыробототехникинабазеконструктораVeXEDR». 

- Я,робот.АйзекАзимов.Серия:Библиотекаприключений.М:Эксмо,2002. 

Интернет-ресурсы: 

- http://www.prorobot.ru/lego.php 

- http://nau-ra.ru/catalog/robot 

- http://www.239.ru/robot 

- http: //www .russi anrob otics.ru/actions/actions 92.

 htmlhttp://habrahabr.ru/company/innopolisuniversity/blog/210906/STEM-

робототехника 

- http://www.slideshare.net/odezia/2014-39493928 

- http://www.slideshare.net/odezia/ss-40220681 

- http://www.slideshare.net/odezia/180914-39396539 

- https://www.lego.com/ru-ru/mindstorms/fan-robots 

http://www.prorobot.ru/lego.php
http://nau-ra.ru/catalog/robot
http://www.239.ru/robot
http://www.russianrobotics.ru/actions/actions_92.html
http://www.russianrobotics.ru/actions/actions_92.html
http://habrahabr.ru/company/innopolis_university/blog/210906/
http://www.slideshare.net/odezia/2014-39493928
http://www.slideshare.net/odezia/ss-40220681
http://www.slideshare.net/odezia/180914-39396539
https://www.lego.com/ru-ru/mindstorms/fan-robots
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Приложение№1 

Календарныйучебныйграфик 

подополнительнойобщеобразовательнойобщеразвивающейпрограмме 

««РОБОТОТЕХНИКА-ROBOPLUS» 

на 2024-2025 учебный 

годгруппа№1 

№

п/

п 

Месяц 

число 

Время

прове

дения 
занятий 

Формаза

нятия 

К

о

л

-

в

о

ч

а

с

о

в 

Тема 

занятия 

Местопроведен

ия 

Формак

онтроля 

1. 02.09.2024 13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

 

Беседа 2 Вводное 

 занятие.Инст

руктажпоТБ.Правилаб

езопасностипри

 работе

 сробототехн

ическими 
наборами. 

МБОУ 
«СОШ 

с. Аллерой» 

Предваритель

нодиагностиче

ская 

Раздел№1«Конструкторскийнабор«ТЕХНОЛАБ» 
(20)ч. 

2. 

03.09.2024 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

.15 

Теория/Пр

актика 

2 Ознакомление

 с

деталяминабора. 

МБОУ 
«СОШ 

 с.Аллерой» 

Опрос 
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3. 

09.09.2024 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

 

Практика 2 Основы
 управлени
яробототехническими
системами. 

МБОУ 
«СОШ 

 с.Аллерой» 

текущийконтроль–

результатпрактикум

а 

4. 

10.09.2024 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

.55 

Теория/Пр

актика 

2 Основы
 управлени
яробототехническими
системами. 

МБОУ 
«СОШ 

 с.Аллерой» 

текущийконтроль–

результатпрактикум

а 

5. 

16.09.2024 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

5 

Практика 2 Ручное
 управлени
е 
мобильным роботом

 спомощью

контроллера. 

МБОУ 
«СОШ 

с. Аллерой» 

текущийконтроль–

результатпрактикум

а 

6. 

17.09.2024 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

 

Теория/Пр

актика 

2 Управлениеположени

емвала

 сервопривода

 спомощью

 кнопокпрограм

мируемогоконтроллер

а. 

МБОУ 
«СОШ 

 с.Аллерой» 

текущийконтроль–

результатпрактикум

а 

7. 

23.09.2024 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

 

Практика 2 основы работы с

 ИКдатчикоми 

таймером. 

МБОУ 
«СОШ 

 с.Аллерой» 

текущийконтроль–

результатпрактикум

а 

8. 

24.09.2024 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

 

Теория

/Практ

ика 

2 управлениепростейшими

механизмамиспомощьюк

нопокпрограммируемого 
контроллера. 

МБОУ 
«СОШ 

 с.Аллерой» 

текущийконтроль–

результатпрактикум

а 

9. 

30.09.2024 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

 

Практика 2 определениенагрузки 

насервопривод. 

МБОУ 
«СОШ 

 с.Аллерой» 

текущийконтроль–

результатпрактикум

а 



26 
 

10
. 

01.10.2024 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

 

Практика 2 определениеобъектовс

помощьюИКдатчиков. 

МБОУ 
«СОШ 

 с.Аллерой» 

текущийконтроль–

результатпрактику

ма 

11
. 

07.10.2024 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

 

Практика 2 определениерасстоян

иядообъектов. 

МБОУ 
«СОШ 

 с.Аллерой» 

текущийконтроль–

результатпрактикум

а 

Раздел№2«Основыизучениясредыпрограммировани
я RoboPlus»(22)ч. 

12
. 

08.10.2024 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

 

Практика 2 Первый

 запус

кпрограммыRoboPlus 

МБОУ 
«СОШ 

 с.Аллерой» 

текущийконтроль–

результатпрактикум

а 

13
. 

14.10.2024 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

 

Практика 2 Особенност

играфическ

ого 
программирования 

МБОУ 
«СОШ 

 с.Аллерой» 

текущийконтроль–

результатпрактикум

а 

14
. 

15.10.2024 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

 

Практика 2 Особенност

играфическ

ого 
программирования 

МБОУ 
«СОШ 
 с.Аллерой» 

текущийконтроль–

результатпрактикум

а 

15

. 

21.10.2024 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

 

Практика 2 RoboPlus

 менедже

рособенностипрограм

мы 

МБОУ 
«СОШ 

 с.Аллерой» 

текущийконтроль–

результатпрактикум

а 

16
. 

22.10.2024 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

 

Практика 2 RoboPlus

 менедже

рособенностипрограм

мы 

МБОУ 
«СОШ 

 с.Аллерой» 

текущийконтроль–

результатпрактикум

а 

17
. 

08.10.2024 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

 

Практика 2 Средапрограммирован
ия 

RoboPlusmotion 

МБОУ 
«СОШ 

 с.Аллерой» 

текущийконтроль–

результатпрактикум

а 
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18

. 

14.10.2024 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

 

Практика 2 Средапрограммирован
ия 
RoboPlusmotion 

МБОУ 
«СОШ 

 с.Аллерой» 

текущийконтроль–

результатпрактикум

а 

19

. 

15.10.2024 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

 

Практика 2 Программа RoboPlus 

Terminal 

МБОУ 
«СОШ 

 с.Аллерой» 

текущийконтроль–

результатпрактикум

а 

20
. 

21.10.2024 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

 

Практика 2 Программа RoboPlus 
Terminal 

МБОУ 
«СОШ 

 с.Аллерой» 

текущийконтроль–

результатпрактикум

а 

21
. 

22.10.2024 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

 

Практика 2 Работа в
 программе 
DynamixelWizard 

МБОУ 
«СОШ 

 с.Аллерой» 

текущийконтроль–

результатпрактикум

а 

22
. 

05.11.2024 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

 

Практика 2 Работа в
 программе 
DynamixelWizard 

МБОУ 
«СОШ 

 с.Аллерой» 

текущийконтроль–

результатпрактикум

а 

Раздел№3«Конструированиеипрограммирование» 
23
. 

25.11.2024 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

 

Практика 2 Разработка
 робота
,отслеживающего 
чернуюлинию. 

МБОУ 
«СОШ 

 с.Аллерой» 

текущийконтроль–

результатпрактикум

а 

24
. 

26.11.2024 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

 

Практика 2 Разработка
 робота
,отслеживающего 
чернуюлинию. 

МБОУ 
«СОШ 

 с.Аллерой» 

текущийконтроль–

результатпрактикум

а 

25

. 

02.12.2024 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

 

Практика 2 Разработкароботадляд

вижениявдольлинии. 

МБОУ 
«СОШ 

 с.Аллерой» 

текущийконтроль–

результатпрактикум

а 

26
. 

03.12.2024 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

Практика 2 Разработкароботадляд

вижениявдольлинии. 

МБОУ 
«СОШ 

текущийконтроль–

результатпрактикум
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  с.Аллерой» а 

27
. 

09.12.2024 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

 

Практика 2 Разработка
 робота
,маневрирующегосред
ипрепятствий. 

МБОУ 
«СОШ 

 с.Аллерой» 

текущийконтроль–

результатпрактикум

а 

28
. 

10.12.2024 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

 

Практика 2 Разработка
 робота
,маневрирующегосред
ипрепятствий. 

МБОУ 
«СОШ 

с.Аллерой» 

текущийконтроль–

результатпрактикум

а 

29

. 

16.12.2024 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

 

Практика 2 Основы

 применени

ямикрофона 

МБОУ 
«СОШ 

 с.Аллерой» 

текущийконтроль–

результатпрактикум

а 

30

. 

17.12.2024 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

 

Практика 2 Управлениешагающи

мроботом 

МБОУ 
«СОШ 

 с.Аллерой» 

текущийконтроль–

результатпрактикум

а 

31
. 

23.12.2024 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

 

Практика 2 Управление
 роботом
,определяющимполож
ениеокружающихобъе
ктов 

МБОУ 
«СОШ 

 с.Аллерой» 

текущийконтроль–

результатпрактикум

а 

32
. 

24.12.2024 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

 

Практика 2 Разработка

 робот

аэкскаватора 

МБОУ 
«СОШ 

 с.Аллерой» 

текущийконтроль–

результатпрактикум

а 

33
. 

13.01.2025 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

 

Практика 2 Управлениероботамис

помощью

 звуковы

х 
команд 

МБОУ 
«СОШ 

 с.Аллерой» 

текущийконтроль–

результатпрактикум

а 

34
. 

14.01.2025 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

Практика 2 Управлениероботамис
помощью
 звуковы

МБОУ 
«СОШ 

текущийконтроль–

результатпрактикум
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 хкоманд  с.Аллерой» а 

35
. 

20.01.2025 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

 

Практика 2 Разработка робота
 дляотслеж
иванияпостороннихоб
ъектов 

МБОУ 
«СОШ 

 с.Аллерой» 

текущийконтроль–

результатпрактикум

а 

36
. 

21.01.2025 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

 

Практика 2 Сборкамакетабоевогор

обота 

МБОУ 
«СОШ 

 с.Аллерой» 

текущийконтроль–

результатпрактикум

а 

37

. 

27.01.2025 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

 

Практика 2 Разработка робота 

динозавра с 

использованием

универсальногос

енсорногомодул

я 

МБОУ 
«СОШ 

 с.Аллерой» 

текущийконтроль–

результатпрактикум

а 

38
. 

28.01.2025 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

 

Практика 2 Разработка робота 
динозавра с 

использованиему

ниверсальногосе

нсорногомодуля 

МБОУ 
«СОШ 

 с.Аллерой» 

текущийконтроль–

результатпрактикум

а 

39
. 

03.02.2025 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

 

Практика 2 Разработкароботапаука МБОУ 
«СОШ 

 с.Аллерой» 

текущийконтроль–

результатпрактикум

а 

40

. 

04.02.2025 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

 

Практика 2 Разработкароботапаука МБОУ 
«СОШ 

 с.Аллерой» 

текущийконтроль–

результатпрактикум

а 

41
. 

10.02.2025 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

 

Практика 2 Разработка

 робота

ящерицы 

МБОУ 
«СОШ 

 с.Аллерой» 

текущийконтроль–

результатпрактикум

а 
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42
. 

11.02.2025 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

 

Практика 2 Разработка

 робота

ящерицы 

МБОУ 
«СОШ 

 с.Аллерой» 

текущийконтроль–

результатпрактикум

а 

43
. 

17.02.2025 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

 

Практика 2 Разработка

 робота

скорпиона 

МБОУ 
«СОШ 

 с.Аллерой» 

текущийконтроль–

результатпрактикум

а 

44
. 

18.02.2025 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

 

Практика 2 Разработка

 робота

скорпиона 

МБОУ 
«СОШ 

 с.Аллерой» 

текущийконтроль–

результатпрактикум

а 

45
. 

24.02.2025 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

 

Практика 2 Разработкачелове
коподобногоробо
та 

МБОУ 
«СОШ 

 с.Аллерой» 

текущийконтроль–

результатпрактикум

а 

46
. 

25.02.2025 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

 

Практика 2 Разработка 
человекоподобног

оробота 

МБОУ 
«СОШ 

 с.Аллерой» 

текущийконтроль–

результатпрактикум

а 

Раздел№4.Соревновательнаяробототехника» 
47
. 

03.03.2025 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

 

Практика 2 Разработкаположенийи
регламентовсоревнова
ний 

МБОУ 
«СОШ 

 с.Аллерой» 

текущийконтроль–

результатпрактикум

а 

48
. 

04.03.2025 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

 

Практика 2 Разработкаположенийи
регламентовсоревнова
ний 

МБОУ 
«СОШ 

 с.Аллерой» 

текущийконтроль–

результатпрактикум

а 

49

. 

10.03.2025 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

 

Практика 2 Сборкамоделейсогласн

одлясоревнований 

МБОУ 
«СОШ 

 с.Аллерой» 

текущийконтроль–

результатпрактикум

а 

50

. 
11.03.2025 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

Практика 2 Сборкамоделейсогласн

одлясоревнований 

МБОУ 
«СОШ 

текущийконтроль–

результатпрактикум
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  с.Аллерой» а 

51
. 

17.03.2025 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

 

Практика 2 Программирован

иемоделей 

МБОУ 
«СОШ 

 с.Аллерой» 

текущийконтроль–

результатпрактикум

а 

52
. 

18.03.2025 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

 

Практика 2 Программирован

иемоделей 

МБОУ 
«СОШ 

 с.Аллерой» 

текущийконтроль–

результатпрактикум

а 

53
. 

01.04.2025 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

 

Практика 2 Работанадошибками МБОУ 
«СОШ 

 с.Аллерой» 

текущийконтроль–

результатпрактикум

а 

54
. 

07.04.2025 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

 

Практика 2 Проведениеме

жгрупповых 

соревнований 

МБОУ 
«СОШ 

 с.Аллерой» 

текущийконтроль–

результатпрактикум

а 

55
. 

08.04.2025 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

 

Практика 2 Проведениеме
жгрупповых 
соревнований 

МБОУ 
«СОШ 

 с.Аллерой» 

текущийконтроль–

результатпрактикум

а 

Раздел№5 Проектнаяработа 

56

. 

14.04.2025 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

 

Практика 2 Поискпроблем МБОУ 
«СОШ 

 с.Аллерой» 

текущийконтроль–

результатпрактикум

а 

57
. 

15.04.2025 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

 

Практика 2 Поискпроблем МБОУ 
«СОШ 

 с.Аллерой» 

текущийконтроль–

результатпрактикум

а 

58
. 

21.04.2025 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

 

Практика 2 Генерацияидей МБОУ 
«СОШ 

 с.Аллерой» 

текущийконтроль–

результатпрактикум

а 
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59

. 

22.04.2025 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

 

Практика 2 Генерацияидей МБОУ 
«СОШ 

 с.Аллерой» 

текущийконтроль–

результатпрактикум

а 

60

. 

28.04.2025 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

 

Практика 2 Генерацияидей МБОУ 
«СОШ 

 с.Аллерой» 

текущийконтроль–

результатпрактикум

а 

61
. 

29.04.2025 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

 

Практика 2 Сборка моделей

 позадумкамд

етей 

МБОУ 
«СОШ 

 с.Аллерой» 

текущийконтроль–

результатпрактикум

а 

62
. 

05.05.2025 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

 

Практика 2 Сборка моделей

 позадумкамд

етей 

МБОУ 
«СОШ 

 с.Аллерой» 

текущийконтроль–

результатпрактикум

а 

63
. 

06.05.2025 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

 

Практика 2 Сборка моделей

 позадумкамд

етей 

МБОУ 
«СОШ 

 с.Аллерой» 

текущийконтроль–

результатпрактикум

а 

64
. 

12.05.2025 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

 

Практика 2 Программирован

иемоделей 

МБОУ 
«СОШ 

 с.Аллерой» 

текущийконтроль–

результатпрактикум

а 

65
. 

13.05.2025 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

 

Практика 2 Программирован

иемоделей 

МБОУ 
«СОШ 

 с.Аллерой» 

текущийконтроль–

результатпрактикум

а 

66
. 

19.05.2025 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

 

Практика 2 Программирован

иемоделей 

МБОУ 
«СОШ 

 с.Аллерой» 

текущийконтроль–

результатпрактикум

а 

67
. 

20.05.2025 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

 

Практика 2 Работанадошибками МБОУ 
«СОШ 

 с.Аллерой» 

текущийконтроль–

результатпрактикум

а 
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68
. 

14.04.2025 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

 

Практика 2 Работанадошибками МБОУ 
«СОШ 

 с.Аллерой» 

текущийконтроль–

результатпрактикум

а 

69
. 

15.04.2025 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

 

Практика 2 Защитапроектов МБОУ 
«СОШ 

 с.Аллерой» 

текущийконтроль–

результатпрактикум

а 

70

. 

21.04.2025 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

 

Практика 2 Защитапроектов МБОУ 
«СОШ 

 с.Аллерой» 

текущийконтроль–

результатпрактикум

а 

71

. 

22.04.2025 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

 

Практика 2 Итоговыезанятия МБОУ 
«СОШ 

 с.Аллерой» 

текущийконтроль–

результатпрактикум

а 

72
. 

28.04.2025 

13.30-14.15 

14.20-15.05 

15.10-15.55 

 

Практика 2 Итоговыезанятия МБОУ 
«СОШ 

 с.Аллерой» 

текущийконтроль–

результатпрактикум

а 
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Приложение№2 

Оценочныематериалы. 

викторинадляобучающихся,занимающихсяробототехникой 

Вопрос1 

Робототехника-это.... 

Вариантыответов 

 прикладная наука, занимающаяся разработкой

автоматизированныхтехнических систем. 

 прикладнаянаука,занимающаясяразработкойпрограммныхпродуктов 

 оба варианта 

походятВопрос2 

Роботэто – 

Вариантыответов 

 механическиелюдисавтоматическимуправлением. 

 механическиеманипуляторы. 

 автоматическое устройство, созданное по принципу живого 

организмаВопрос 3 

Выберитеизспискаустройства,которыеявляютсяроботами. 
Вариантыответов 

 

 микроволновка 

 компьютер 

 беспилотныйлетающийаппарат. 

 промышленныйманипулятор 

 робот-пылесос 

 стиральная 

машинаВопрос4 

Слово «робот» было 

придумано…Вариантыответов 

 

 КареломЧапеком 

 ЛеонардодаВинчи 

 Айзеком 

АзимовымВопрос5 

В каких режимах работает датчик 

RGB?Возможно выбрать несколько 

вариантовВариантыответов 

 

 Яркостьвнешнегоосвещения 

 Определениецвета 

 Яркостьвнешнегоосвещения 
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Вопрос6 

Сколько парков LEGOLAND существует в 

мире?Вариантыответов 

 4 

 6 

 8 

Вопрос7 

Кто придумал три закона 

робототехники?Вариантыответов 

 Решениебыловыработаномеждународнойкомиссиейпоробототехнике 

 АйзекАзимов 

 Жюль 

ВернВопрос8 

Логотип компании 

LEGO?Вариантыответов 

 Белаянадписьвчёрномквадрате 

 Белаянадписьвкрасномквадрате 

 Зелёнаянадписьвбеломкруге 

Тестированиепоробототехнике 

1-4 класс 

1. Назовичастиробота: 

 

ОТВЕТ: 

 

 

1.  

2.  

3.  

4.  

5.  
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2. Сопоставьроботовсихтенью 

1. 2. 3. 

 

4. 5. 

 

А. B. C. 

 

D. E. 

ОТВЕТ: 

 

1  

2  

3  

4  

5  

 

3. Какназываетсясерияпопулярныхигрушек,которыепервоначальносоздавалисьамер

иканскойкомпании «Hasbro»? 

1. Трансформеры 

2. Андроиды 

3. Автоботы 

 

4. АвтоботОптимусПрайм-это: 

1) Трактор 

2) Грузовик 

3) Танк 
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5. Выберитого,ктоневерно помещенвмножество 
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6. Героем, какого фильма является робот 

R2D2?ОТВЕТ  

 

7. Найдисловаизсписка: 
 

 

1. РОБОТ 

2. АТМОСФЕРА 

3. КАПИТАН 

4. АВТОПИЛОТ 

5. МУСОР 

6. КОСМОС 

7. ПРОГРАММА 

8. ЕВА 

9. МИКРОСХЕМА 

10. ЗАГРЯЗНЕНИЕ 

11. ЗЕМЛЯ 

12. ВОЗДУХ 

13. ВАЛЛИ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

8. Перечислиисточникиэнергииробота: 

ОТВЕТ:  

9. Назовите имя робота-сгибальщика из популярного мультсериала 

«Футурама».ОТВЕТ:  

10. ВалливстретилЕвуирешилпознакомиться. 

Выбериизспискатесвойства,которыеявляютсяОБЩИМИдляВаллииЕвы 

o умеет летать 
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o белого цвета 

o умеетговорить 

o помогаетлюдям 

o являетсяроботом 

o умеетпереноситпредметы 

o имеетвнутреннийотсек 

o имеетпрограмму 

 

 

 

 

Спасибо за 

участие!!!!Ответы 

1-4класс 

1. Назовичастиробота: 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ОТВЕТ: 

 

 

  

1. датчик-камера 

2. корпус 

3. гусеницы 

4. основнаямикросхема 

5. манипулятор 
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2. Сопоставь роботов с их 

теньюОТВЕТ: 

1 С 

2 Е 

3 В 

4 D 

5 A 

 

3. Какназываетсясерияпопулярныхигрушек,которыепервоначальносоздавалисьамер

иканскойкомпании «Hasbro»? 

4. Трансформеры 

 

4. АвтоботОптимусПрайм-это: 

2)Грузовик 

 

5. Выбери того, кто неверно помещен в 

множествоОТВЕТ: 

 
 

 

6. Героем, какого фильма является робот 

R2D2?ОТВЕТ«Звездныевойны» 

7. Найдисловаизсписка: 
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8. Перечислиисточникиэнергииробота: 

ОТВЕТ:аккумулятор,батарея,солнечнаябатарея 

9. Назовитеимяробота-сгибальщикаизпопулярногомультсериала«Футурама». 

ОТВЕТ: Бендер (полное имя Бендер Сгибальщик Родригес (мекс. Bender 

BendingRodríguez), также Гибочный модуль № 22 (Bending Unit #22) — 

промышленныйробот,предназначенный для сгибанияметаллическихбалок 

10. ВалливстретилЕвуирешилпознакомиться. 

Выбериизспискатесвойства,которыеявляютсяОБЩИМИдляВаллииЕвы 

o умеетлетать 

o белогоцвета 

o умеетговорить 

o помогаетлюдям 

o являетсяроботом 

o умеетпереноситпредметы 

o имеетвнутреннийотсек 

o имеет 

программуСпасибозау

частие!!!! 
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